
TECHNIQUE

DOSSIER 

CPGE LoritzCPGE Loritz
SSciences ciences IIndustrielles pour l'ndustrielles pour l'IIngénieurngénieur



LORITZ C.P.G.E.

Dossier Technique 2 



LORITZ C.P.G.E.

Dossier Technique 3 



LORITZ C.P.G.E.

Automate FESTO FPC 103 AF
Applications : 

• Process longue durée

• Gestion technique centralisée

◦ climatisation

◦ contrôle d'accès

◦ conduite de chaufferie

• Chaînes de fabrication modulaire

• Postes d'analyse et de calcul

• Industrie chimique

• Industrie agro-alimentaire

• Robots, tables d'usinage

• Régulation

• Multi-langages : GRAFCET littéral, schéma à relais

• Multi-tâches 9 programmes simultanés

• Programmation PC

• Programmation mnémonique

• Comptage rapide 5KHz

• 21 entrées, 14 sorties

• Sorties protégées contre les courts-circuits

• Port série RS 232 C

• Calcul 32 bits

• 128 Ko mémoire

• 17 tâches en parallèle

• Microprocesseur 80 C 32 à 16 MHz

Caractéristiques Générales

Bornier 32 broches pour la connexion au PC

21 entrées, 14 sorties

Domaine de tension 16 à 30V  ± 6%

Tension de fonctionnement 24 V =

2,5 A  consommation Max. 

Humidité jusqu'à 95%, pas de condensation

Température de fonctionnement 45° max.

Protection IP 00

Poids : 0,2 Kg

Fonctions des LED :

POWER Mise sous tension

READY Contrôle prêt

ERROR Erreur séquence ou arrêt d'urgence

ERROR OUTPUT Court-circuit sur une sortie

Entrées :

21 étages

1 pour RUN-STOP

Signal 0 logique       0-5 V

Signal 1 logique       11-30 V

Courant signal          6 mA à 24 V=

Retard signal             5 ms avec sofware

                                  2 µs avec hardware

Sorties :

14 étages

Pour  séquence  fonctionnelle,  commutation 
positive,  protection  court-circuit,  avec  diode 
suppresseur.

Courant par sortie     0,3 A à 24 V=

Courant total             2,5 A max. 24 V=
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Informations générales de commande

Référence 1100210000

Désignation de l'article RS 30 24VDC LD BL/SL 1U

Version Interfaces relais, 1 Inverseur, 24 V DC ±10 % , 6 A, Raccordement vissé

AN 4008190137939

Caractéristiques des contacts

Nombre de contacts 1

Matériau des contacts AgNi 0,15 flash or

Durée de vie mécanique >107 manœuvres

Durée de vie électrique bobine DC >5*105 manœuvres

Durée de vie électrique bobine AC >7*105 manœuvres

Entrée

Tension nominale de commande 24 V DC ±10 %

Tension de montée/tension de retombée bobine DC 21,5V

Courant nominal DC 8 A

Courant de montée/courant de retombée bobine DC 12mA/3mA

Puissance nominale 0,45W

Sortie

Cour. perm. 6 A

Cour. à la m. s. tens. 8 A

Courant de commutation max. 8 A

Courant de commutation min. 10 mA

Fréquence de commutation max. à charge nominale 70 Hz

Puissance min. de commutation 250 mW

Retard à la coupure ≤7ms

Retard à la mise s. tension ≤8ms

Tension max. de commut. AC 250 V

Caractéristiques nominales

Humidité 40°C/93% humidité rel., sans condensation

Montage sur rail profilé TS 32, TS 35

Technique de raccordement Raccordement vissé

Température ambiante (fonctionnement) -25 °C...+40 °C

Température de stockage -40 °C...+60 °C

Coordination de l'isolation (EN 50 178)

Catégorie de surtension III

Degré de pollution 2 

Degré de protection IP 20

Lignes d'air et de fuite côté commande - côté charge 3 mm

Tension de tenue au choc 4 kV

Tension nominale 250 V
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Moto réducteur VALÉO MFD 250

1. Principe de fonctionnement
Les moto-réducteurs à courant continu employés en 
essuyage comportent deux sous ensembles :

– la  partie  électromagnétique  qui  constitue 
l'origine de la puissance : le moteur (1)

– La partie mécanique, qui permet l'adaptation 
de la première au besoin (couple, vitesse) : le 
réducteur (2)

Le moteur électromagnétique :
La circulation d'un courant dans les spires (bobine du 
rotor ou induit (3)) génère un flux magnétique électro-
aimant),  qui  transforme  l'énergie  électrique  en 
énergie  mécanique  par  effet  vis-à-vis  du  champ 
magnétique permanent (carcasse + inducteur (4)).
Le sens de rotation du moteur est fixé par la polarité 
du branchement de l'alimentation électrique.
L'inversion  du  branchement  provoque  donc  une 
inversion du sens de rotation.
Le réducteur mécanique :
Il permet d'adapter la vitesse et le couple au besoin 
du système qu'il entraîne.
Le réducteur situé à l'intérieur du socle (5), est composé 
d'un premier train par roue ou pignon (6) et vis sans fin (7) 
et  dans  certain  cas,  d'un  multiplicateur  d'angle  (moteur 
4GA et 4BGA), ou second étage (8) (moteurs MFD).

2. Caractéristiques du moto réducteur
UN Tension Nominale (12 ou 24 ) Volts (V)

I0

IMAX

Courant à vide (sans charge sur le réducteur)

Courant à vide Maximal (couple bloqué)
Ampères (A)

CS

CMAX

Couple utile à 5 tr/mn

Couple utile maximal (couple bloqué)
Newton. Mètre (N.m)

N0 Vitesse à vide Tours par minute (tr/mn)

PUN

PUMAX

Puissance utile (mécanique restituée) nominale

Puissance utile maximale
Watts (W)

PaN

PaMAX

Puissance absorbée (électrique) nominale

Puissance absorbée maximale
Watts (W)

ρR

ρ

Rendement réducteur

Rendement global
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Système

Grandeurs physiques

Ordres

Visualisations

Energies

Chaîne d'informations

Acquérir Traiter Communiquer

Chaîne d'énergies

Alimenter Distribuer

Informations
extérieures

Matière d'œuvre
entrante

Chaîne d'actions

Convertir Transmettre

A
gi

r

Matière d'œuvre
sortante


