Composition de mouvement Exemple

|SYSTEME A DEUX BARRES|

Position du probleme

= Yo X
Y1 y \ 2 Reprenons le systeme déja vu dans les exemples précédents.
2 La barre 1 de longueur | tourne autour du point O. La barre 2

\ ’ B de méme longueur tourne autour du point A.
\ X . .
On se propose ici de calculer les vecteurs vitesse et
2] accélération du point B, en appliquant les lois de composition
1 A de mouvements.
4
O - X,

OA=I%,  AB=IX,

Calcul du vecteur vitesse

Calculons d’abord \72?1. On suppose que la barre 1 est bloquée et que seule la barre 2 tourne autour du point A. Donc, il

vient :
meZ{dOB} :{d(lxlﬂxz)} :{d(lxl)} J{d(lxz)} _163,
dt dt dt dt
Ry Ry R, R,
ﬁ—/

=0

Calculons ensuite \715‘o en supposant que la barre 2 est bloquée sur la barre 1 et que I’ensemble tourne autour du point O.

Ve - dOB _ d (1%, +1%,) _ d(Ix,) . d(Ix,) =I409)71+Iéyz
dt | dt g, dt s dt g,
R=R,

R1:R2 RIZRZ R’l:RZ

=10y, =10y,

D’ou il vient : VE, =VE +VE =10y, +210Y,

Calcul du vecteur accélération

\/ B d(lﬁyzj . 2

win) =10y,-16 %,

dt dt
R

ﬂ d(
Accélération relative : I'¢ =[

Ry

. d(VRB,RO) d(|9y1+|ey2j - .2 - .2
Accélération d’entrainement : T'; - =10y, -16 X +10y,-10 X,
Ro

Rl = dat

Ry
. . .2
Accélération de Coriolis : T7 i = 2Q . o) AV o =202, 7107, =-210 %,

coriolis

2

Il vient : Ty e =T e Tk r + T torais =10(¥,+2Y,) 16 (%, +4%,)
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