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[ MOUVEMENT PLAN |

On considére un cercle fixe de centre O et de rayon R, dans le plan fixe Py repéré par (O,X,,V¥,). Un plan mobile P, caractérisé
par le repére (O,,X,,Y,), se déplace sur un plan fixe de telle sorte que O décrive le cercle fixe et que les axes (O,,X,) et
(0,,V,) passent constamment par deux points diamétralement opposés du cercle A et B. (voir figure). On notera @t I’angle
(X,,U) ou @ est une constante et t le temps.

Donner I’expression de la vitesse du point B, dans son mouvement de P, par rapport a Py notée : V.2 .
Placer sur la figure le centre instantané de rotation de P, par rapport a Py, noté : 14,.

Donner les équations paramétriques de la base.

Donner les équations paramétriques de la roulante.
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